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Accessoires standard
•2 f ins  de course in tégrés f ixes
•souf f le t  de protect ion
• température ambiante :  de -  10°  à  + 40°  C
•protect ion de sur in tens i té  incorporée
•sans ent re t ien,  lubr i f icat ion à v ie

Autres caractér ist iques
•corps et  carcasse en ‘ ‘PVC’ ’
•po ids env i ron 0,4 kg
• f ins  de course ent ièrement  protégés

Opt ions standard
•potent iomètre de recopie in tégré
•a l imentat ion 12 V DC
•contacts  f ins  de course séparés

IMPORTANT
• La tige du vérin ne doit pas venir en butée.
•L'arrêt en position doit obligatoirement se faire

par  l ' in termédia i re  des f ins  de course.

•Tension d ’a l imentat ion  24 V  DC
•Intens i té  nominale         0 ,7  A

•Puissance env i ron        15 W
•Protect ion                     IP 30

CARACTÉRISTIQUES M ÉCANIQUES
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Force dynamique
compression et  t ract ion 300 N                      125 N                      300 N
Course                              50 mm                 50 mm                 50 mm
Vitesse                             5  mm/s                15 mm/s                    2  mm/s
Nombre de cycles/H             50 (a l ler - re tour)          150 (a l ler - re tour)          20 (a l ler - re tour)
Référence                                 M 999                     M 999.1                    M 999.2

Sous réserve de modifications techniques

VERIN ELECTRIQUE PHOENIX MECANO M9

C ARACTÉRISTIQUES M OTEUR

C ARACTÉRISTIQUES MÉCANIQUES

MS1

noir

S2

bleu



Accessoires standard
•2 f ins  de course in tégrés :  f ixes pour  M 10,

rég lab les pour  LH 10,  LH 10.1,  LH 11,  course
min imum 30 mm

•sans ent re t ien,  lubr i f icat ion à v ie

Autres caractér ist iques
•corps et  carcasse en a l l iage d ’a lumin ium

(poids :  ~_0,75 kg )
• t ige de t rans la t ion en matér iau de synthèse

(POM)
• f ins  de course ent ièrement  protégés

Opt ions standard
•potent iomètre de recopie in tégré
•a l imentat ion 12 V DC
•souf f le t  de protect ion
•contacts  f ins  de course séparés
•v i tesse 0,25 mm/s et  10 mm/s

IMPORTANT
• La tige du vérin ne doit pas venir en butée.
• L'arrêt en position doit obligatoirement se faire

par  l ' in termédia i re  des f ins  de course.

•Tension d ’a l imentat ion 24 V  DC
•Type 10 : In tens i té  nominale0,4 A
•Puissance électr ique 9 W

•Type 11 : In tens i té  nominale1,1 A
•Puissance électr ique 27 W

CARACTÉRISTIQUES M ÉCANIQUES

CARACTÉRISTIQUES M OTEUR
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Force dynamique
compression et  t ract ion 200 N               200 N              300 N               300 N
Course                         40 mm 100 mm            100 mm            100 mm
Vitesse                              4  mm/s             4  mm/s 1,9 mm/s            7  mm/s
Nombre de cycles/H     75 (a l ler - re tour)     30 (a l ler - re tour)    20 (a l ler - re tour)    50 (a l ler - re tour)
Protect ion                           IP 40                IP 54                IP 54               IP 54
Température ambiante    -  20°  à  + 40°C    -  20°  à  + 40°C    -  20°  à  + 40°C    -  20°  à  + 85°C
Référence                     M 10/BGR.010    LH 10/BGR.010      SY1715         LH 11/BGR.010
Type                                 M 10          LH 10            LH 10.1              LH 11

Sous réserve de modifications techniques

VERIN ELECTRIQUE PHOENIX MECANO 010

C ARACTÉRISTIQUES M OTEUR

C ARACTÉRISTIQUES MÉCANIQUES
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VERIN ELECTRIQUE PHOENIX MECANO 010



VERIN ELECTRIQUE PHOENIX MECANO 015

Accessoires standard
•f in  de course ar r ière f ixe
• f in  de course avant  rég lab le  de 0 à 100 mm
•température ambiante :  de -  20°  à  + 80°  C
•protect ion de sur in tens i té  incorporée
•sans entret ien,  lubr i f icat ion à vie

Autres caractér ist iques
•poids pour  course 100 mm :  ~_1,2 kg
• t ige de t rans la t ion en ac ier  INOX
•f ins de course ent ièrement  protégés

Opt ions standard
•potent iomètre de recopie in tégré
•course 140,  180,  260 et  300 mm
•vi tesse 20,  60 et  100 mm/s

IMPORTANT
• La t ige du vér in ne doi t  pas venir  en butée. 
• L'arrêt en position doit obligatoirement se faire

par l ' intermédiaire des f ins de course.

•Tension d ’a l imentat ion   24 V ou 12 V  DC
•Intens i té  de démarrage  8  A et  15 A
• In tens i té  nominale        2 ,2  A et  4 ,4  A

•Puissance env i ron 50 W
•Protect ion IP54

Force dynamique
compression et  t ract ion 1000 N            1000 N              600 N               600 N
Course 100 mm           100 mm       100 mm 100 mm
Vitesse   5  mm/s     5  mm/s 10 mm/s            10 mm/s
Nombre de cycles/H 14 (A-R/H) 14 (A-R/H) 24 (A-R/H) 24 (A-R/H)

Référence                       LH 15.3-24V LH 15.3-12V      LH 15.4-24V       LH 15.4-12V

C ARACTÉRISTIQUES MÉCANIQUES

C ARACTÉRISTIQUES M OTEUR
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Sous réserve de modifications techniques



Accessoires standard
•f ins de course ent ièrement  protégés et  rég lab les
•protect ion thermique du moteur  incorporée

Autres caractér ist iques
•facteur  de serv ice ED 10% pour  F = 6000 N
•protect ion d 'é tanchéi té  IP 66

IMPORTANT
• La tige du vérin ne doit pas venir en butée.
• L'arrêt en position doit obligatoirement se faire

par  l ' in termédia i re  des f ins  de course.

•Tension d ’a l imentat ion 24 V ou 12 V DC
•Intensi tés absorbées :  voir  graphiques
•Cof f re t  de commande 230/24 V,  vo i r  p .  11

Course (mm) 100 -  150 -  200 -  250 -  300       400 -  500 -  600
Encombrement A (mm)                 course + 175                 course + 225
Exécution l - F = 6000 N - V = 5 mm/s   - compression 8000 N - traction 4000 N - course 400 mm maxi
Exécut ion I I  -  F  = 4500 N -  V = 8 mm/ s -  compress ion  6000 N -  t ract ion 4000 N
Exécution I I I  -  F= 2000 N -  V = 21 mm/s  -  compression 2500 N -  t ract ion :  2500 N

C ARACTÉRISTIQUES M ÉCANIQUES

CARACTÉRISTIQUES MOTEUR

7

Force : F [N]- Vitesse : v [mm/s] - Intensité absorbée pour tension 24 V : I [A] - Pour une alimentation de 12 V l’ intensité absorbée est double.

Sous réserve de modif icat ions techniques

VERIN ELECTRIQUE PHOENIX MECANO LBM



•Tension d’alimentation 24 V DC

Course (mm) 105  -  150 -  202,5  -  255  -  300 352,5  -  405  -  450  -  502,5 -  555 -  600
Cote A t ige rentrée (mm) course + 407  course + 422
Cote B (mm)                       course + 80                              course + 95

Exécution a Force maxi  = 1500 N à  25  mm/s
Exécution b Fo rce maxi = 3000 N à  5  mm/s

C ARACTÉRISTIQUES M ÉCANIQUES

CARACTÉRISTIQUES MOTEUR
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VERIN ELECTRIQUE PHOENIX MECANO LZ60L24V

Exécution c Force maxi = 5000 N à  3  mm/s

IMPORTANT

par l ' intermédiaire des f ins de course.

- La t ige du vérin ne doit pas venir en butée.
- L'arrêt en position doit obligatoirement se faire

• facteur  de serv ice ED 15 %
(1,5 mn de travail - 8,5 mn de repos)
• température ambiante -10°+60°C
•protect ion d 'é tanchéi té  IP 54

Autres caractér ist iques

•Intensi té  maxi  absorbée :  5 ,5  A

•2 fins de course fixes



Coursesssssss  (mm) 105  -  150 -  202,5  -  255  -  300 352,5  -  405  -  450  -  502,5 -  55

Exécution a - i8.25p16 gh Force m 60 0 N à 40 mm/s

C ARACTÉRISTIQUES M ÉCANIQUES

•Tension d’alimentation 24 V DC

Course (mm) 105  -  150 -  202,5  -  255  -  300 352,5  -  405  -  450  -  502,5 -  555 -  600
Cote A t ige rentrée (mm) course + 259  course + 274
Exécution    a Force maxi = 600 N à 40 mm/s
Exécution    c Force maxi  = 1000 N à  25  mm/s
Exécution b Fo rce maxi = 2000 N à  6  mm/s

C ARACTÉRISTIQUES M ÉCANIQUES

CARACTÉRISTIQUES MOTEUR
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VERIN ELECTRIQUE PHOENIX MECANO LZ60P24V

Exécution     e Force maxi = 3000 N à  5  mm/s
Exécution d Fo rce maxi = 5000 N à 3  mm/s

IMPORTANT

par l ' intermédiaire des f ins de course.

- La t ige du vérin ne doit pas venir en butée.
- L'arrêt en position doit obligatoirement se faire

• facteur  de serv ice ED 15 %
(1,5 mn de travail - 8,5 mn de repos)
• température ambiante -10°+60°C
•protect ion d 'é tanchéi té  IP 54

Autres caractér ist iques

•Intensi té  maxi  absorbée :  5 ,5  A

•2 fins de course fixes



Référence:000.370.008
•Puissance 110 W -  pour  force maxi  1000 N
•Ce cof f re t  peut  ê t re  u t i l i sé pour  les  vér ins M9  -  

ta i l le 010  -  ta i l le  015  e t  la  co lonne MULTILIFT.
•Le branchement  est  prévu pour  1  ou 2 moteurs.  

Par  l ’ in termédia i re  de la  po ignée ou par  des contacts
extér ieurs ,  2  moteurs peuvent  ê t re  commandés 
séparément  ou s imul tanément  sans synchronisme.

•Protect ion :  IP 40 -  Facteur  de serv ice :  20%
•Cof f re t  100 x  90 x  130 mm

Référence :  810.330.43
•Puissance 160 W -  pour  force maxi  3000 N
•Ce cof f re t  peut  ê t re  u t i l i sé pour  le  vér in  LAMBDA LBM

et  les  co lonnes LBC, MULTILIFT e t  ALPHA.
•Le branchement  est  prévu pour  1  ou 2 moteurs.  

Par  l ’ in termédia i re  de la  po ignée ou par  des contacts
extér ieurs ,  2  moteurs peuvent  ê t re  commandés 
séparément  ou s imul tanément  sans synchronisme.

•Protect ion :  IP 40 -  Facteur  de serv ice :  20%
•Cof f re t  120 x  100 x  240 mm

Référence :  LBGmono -  duo ou tr io
•Puissance 192 W -  pour  force maxi  8000 N
•Ce cof f re t  est  spéc ia lement  prévu pour  le  branchement

du vér in  LAMBDA LBM e t  de la  co lonne LBC.
•Le branchement  est  prévu pour  1  -  2  ou 3 moteurs.  

Par  l ’ in termédia i re  de la  po ignée ou par  des contacts
extér ieurs ,  3  moteurs peuvent  ê t re  commandés 
séparément  sans synchronisme.

•Protect ion :  IP 54 -  Facteur  de serv ice :  30%
•Cof f re t  170 x  135 x  85 mm

Référence :  VIF/SCT2/4 -  PO synchronisé
•Ce cof f re t  est  spéc ia lement  prévu pour  le  branchement

du vér in  LAMBDA LBM e t  des co lonnes LBC e t
ALPHA.  Le branchement  est   prévu pour  2  ou 4
moteurs.
Par  l ’ in termédia i re  de la  po ignée,  2  ou 4 moteurs
synchronisés peuvent  ê t re  commandés

•Programmat ion de 1,  2 ,  ou 3 pos i t ions prédéterminées
et  mémor isées.  

•Cet te  commande peut  ê t re  asserv ie  par  un automate
programmable :  conver t isseur  l iv ré  séparément .

•Protect ion :  IP 30
•Cof f re t  240 x  80 x  80 mm

Référence :  VIF/SCT2/4HSsynchronisé
•Ce cof f re t  est  prévu pour  le  branchement  de la  co lonne

MULTILIFT e t  ALPHA.
•Le branchement  est  prévu pour  2  -  3  ou 4 moteurs.  

Par  l ’ in termédia i re  de la  po ignée 2 -  3  ou 4
moteurs synchronisés peuvent  ê t re  commandés

•Programmat ion de 1,  2 ,  ou 3 pos i t ions prédéterminées
et  mémor isées.  

•Protect ion :  IP 30
•Cof f re t  240 x  80 x  80 mm
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VERIN ELECTRIQUE PHOENIX MECANO LBG

Commande MB 1/2
230/24 V

MONO ou DUO

Commande LBG
230/24 V

MONO - DUO ou TRIO

Commande VIF / SCT
230 / 24 V

DUO - TRIO - QUATRO



Coursesss     
 

Exécution a - i8.25p16  gh                          Force m 60   0 N à 40 mms

C ARACTÉRISTIQUES M ÉCANIQUES

•Tension d’alimentation 230 V

Course (mm)                     150 -  202,5  -  255  -  300       352,5  -  405  -  450  -  502,5 -  555 -  600
Cote A t ige rentrée (mm) course + 259                         course + 274
Exécution     a                               Force maxi   =  600 N à 50 mm/s     
Exécution     c                                   Force maxi  =  1000 N à  35  mm/s
Exécution     b                              Force maxi   = 2000 N à  8  mm/s

C ARACTÉRISTIQUES M ÉCANIQUES

CARACTÉRISTIQUES MOTEUR
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VERIN ELECTRIQUE PHOENIX MECANO            LZ60P230V

 

Exécution     e                               Force maxi   = 2500 N à  5  mm/s
Exécution    d                              Force maxi   = 5000 N à   4 mm/s

IMPORTANT

par l ' intermédiaire des f ins de course.

- La t ige du vérin ne doit pas venir en butée.
- L'arrêt en position doit obligatoirement se faire

• facteur  de serv ice ED 15 %
 (1,5 mn de travail - 8,5 mn de repos)
• température ambiante -10°+60°C
•protect ion d 'é tanchéi té  IP 54

Autres caractér ist iques

• Intensi té  maxi  absorbée :  1,25  A

•2 fins de course fixes
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VERIN ELECTRIQUE CRP RV 40

•Tension 3PH 230/400 V -  50 Hz
•Puissance 90 W - I nom. 0,45 A sous 400V

•Protect ion IP 55 -  Iso la t ion c lasse F

Force dynamique
compression et  t ract ion    400 daN 250 daN                     200 daN        120 daN
Course                                                             de 100 à 600 mm
Vitesse 5 -10 mm/s             18 mm/s 27 mm/s             40 mm/s

13

C ARACTÉRISTIQUES M OTEUR

C ARACTÉRISTIQUES MÉCANIQUES

Sous réserve de modif icat ions techniques

IMPORTANT
• La tige du vérin ne doit pas venir en butée. 
• L'arrêt en position doit obligatoirement se faire

par  l ' in termédia i re  des f ins  de course.
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Accessoires standard Autres caractéristiques

Tige de translation en acier inoxydable
Température ambiante : de -20 à + 60° C
Sans entretien, lubrification à vie

Options standard
Exécution avec vis à billes
Axe de commande manuelle

2 fins de course avant / arrière réglables

Capteurs de détection magnétique
I < 0,2 A - alimentation 10 à 30 V DC
Câble : longueur 2 mètres

brun

noir

bleu
NC Facteur de service : 20% ED



•Tens ion 3PH 230/400 V -  50 Hz •Protect ion IP 55 -  Iso la t ion c lasse F 
(opt ion :  protect ion thermique)

Force dynamique
compression et  t ract ion 1000 daN            750 daN               500 daN              500 daN
Course (par  100 mm) de 100 à 400 m    de 100 à 800 mm    de 100 à 1000 mm   de 100 à 400 mm
Vitesse                               10 mm/s             15 mm/s             15 mm/s               27 mm/s
Puissance moteur 0,37 kW             0 ,37 kW             0 ,25 kW              0 ,37 kW

CARACTÉRISTIQUES M ÉCANIQUES
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C ARACTÉRISTIQUES M OTEUR

C ARACTÉRISTIQUES MÉCANIQUESC ARACTÉRISTIQUES MÉCANIQUES

VERIN ELECTRIQUE CRP RV50

Sous réserve de modif icat ions techniques

IMPORTANT
• La tige du vérin ne doit pas venir en butée. 
• L'arrêt en position doit obligatoirement se faire

par  l ' in termédia i re  des f ins  de course.

Accessoires standard Autres caractéristiques

2 fins de course avant / arrière réglables Tige de translation en acier inoxydable
Température ambiante : de -20 à + 60° C
Sans entretien, lubrification à vie

Options standard

Anti-rotation de la tige de translation
Axe de commande manuelle

NC

brun

noir

bleu
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Capteurs de détection magnétique
I < 0,2 A - alimentation 10 à 30 V DC
Câble : longueur 2 mètres



•Tens ion 3PH 230/400 V -  50 Hz •Protect ion IP 55 -  Iso la t ion c lasse F 
(opt ion :  protect ion thermique)

Force dynamique
compression et  t ract ion 1000 daN 750 daN 500 daN
Course (par  100 mm) de 100 à 400 m           de 100 à 800 mm           de 100 à 1000 mm
Vitesse                                      10 mm/s             10 mm/s   20 mm/s     30 mm/s
Puissance moteur 0,37 kW             0 ,18 kW   0 ,37 kW             0 ,37 kW

15

CARACTÉRISTIQUES MOTEUR

CARACTÉRISTIQUES MÉCANIQUESC ARACTÉRISTIQUES MÉCANIQUES

VERIN ELECTRIQUE CRP MR50

Sous réserve de modif icat ions techniques

IMPORTANT
• La tige du vérin ne doit pas venir en butée. 
• L'arrêt en position doit obligatoirement se faire

par  l ' in termédia i re  des f ins  de course.

Accessoires standard Autres caractéristiques

2 fins de course avant / arrière réglables

Anti-rotation de la tige de translation
Axe de commande manuelle

Options standard

Tige de translation en acier inoxydable
Température ambiante : de -20 à + 60° C
Sans entretien, lubrification à vie

NC

brun

noir

bleu

340 maxi 34

Capteurs de détection
magnétiques réglables
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I < 0,2 A - alimentation 10 à 30 V DC

Câble : longueur 2 mètres
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VERIN ELECTRIQUE CRP RV MR 120

CARACTÉRISTIQUES MOTEUR

Tension         3 PH 230/400 V - 50 Hz
Protection       IP 55 - isolation classe F

MR 120

RV 120

Force dynamique
compression et tract ion 2000 daN                   1000 daN                      500 daN
Course (par  100 mm) de 100 à 400 m            de 100 à 800 mm           de 100 à 1000 mm
Vitesse                               5 mm/s  10 mm/s        20 mm/s   40 mm/s              60 mm/s
Puissance moteur 0,37 kW   0 ,55 kW        0 ,55 kW   1 ,1  kW              0 ,75 kW

C ARACTÉRISTIQUES MÉCANIQUES

sauf RV 120
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Sous réserve de modif icat ions techniques

IMPORTANT
• La tige du vérin ne doit pas venir en butée. 
• L'arrêt en position doit obligatoirement se faire

par  l ' in termédia i re  des f ins  de course.
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Accessoires standard Autres caractéristiques

2 fins de course avant / arrière fixes

Options standard
NF

brun

noir

bleu

DPI - M12 x 33 PNP - NC
Protection : IP 67 - alimentation 12 à 24 V DC
Câble : longueur 2 mètres

Anti-rotation de la tige de translation
Axe de commande manuelle

Tige de translation protégée anti-corrosion
Température ambiante : de -20 à + 60° C
Sans entretien, lubrification à vie
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VERIN ELECTRIQUE CRP Exécution avec vis à billes  90BI

18

Sous réserve de modif icat ions techniques

CARACTÉRISTIQUES MOTEUR

Tension         3 PH 230/400 V - 50 Hz
Protection     IP 55 - isolation classe F

Force dynamique
compression et tract ion 500 daN 250 daN
Course (par  100 mm) de 100 à 700 m de 100 à 1000 mm
Vitesse pour 90 BI         maxi  40 mm/s maxi 120 mm/s
Puissance moteur de 0,90 à 0,25 kW                          de 0,09 à 0,37 kW

CARACTÉRISTIQUES M ÉCANIQUESC ARACTÉRISTIQUES MÉCANIQUES

IMPORTANT
• La tige du vérin ne doit pas venir en butée. 
• L'arrêt en position doit obligatoirement se faire

par  l ' in termédia i re  des f ins  de course.

Vitesse pour 90 BIL       maxi  33 mm/s maxi 33 mm/s
Puissance moteur maxi  0 ,25 kW                                maxi  0 ,12 kW

ø  M
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ø 13020 20112
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fins de course
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50 +/- 5 20 60 105 + course 55 env 95 L

25

tige de translation ø 30 ø 20

260 + course

ø
95

ø
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ø
 1

40

ø
 M

90 BIL

90 BI

2 fins de course avant / arrière fixes

Autres caractéristiquesAccessoires standard

NF

brun

noir

bleu

DPI - M12 x 33 PNP - NC
Protection : IP 67 - alimentation 12 à 24 V DC
Câble : longueur 2 mètres

Tige de translation protégée anti-corrosion
Température ambiante : de -20 à + 60° C
Sans entretien, lubrification à vie

Options standard
Anti-rotation de la tige de translation
axe de commande manuelle

ø
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0



VERIN ELECTRIQUE CRP Exécution avec vis à billes  100BI
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Sous réserve de modif icat ions techniques

CARACTÉRISTIQUES MOTEUR

Tension         3 PH 230/400 V - 50 Hz
Protection     IP 55 - isolation classe F

Force dynamique
compression et tract ion        1000 daN  500 daN
Course (par  100 mm) de 100 à 600 m de 100 à 1000 mm
Vitesse pour 100 BI        maxi  30 mm/s maxi 120 mm/s
Puissance moteur de 0,90 à 0,55 kW                          de 0,12 à 0,75 kW

CARACTÉRISTIQUES M ÉCANIQUESC ARACTÉRISTIQUES MÉCANIQUES

IMPORTANT
• La tige du vérin ne doit pas venir en butée. 
• L'arrêt en position doit obligatoirement se faire

par  l ' in termédia i re  des f ins  de course.

Vitesse pour 100 BIL      maxi  30 mm/s maxi 60 mm/s
Puissance moteur maxi  0 ,55 kW                                maxi  0 ,75 kW
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2 fins de course avant / arrière fixes

Autres caractéristiquesAccessoires standard

NF

brun

noir

bleu

DPI - M12 x 33 PNP - NC
Protection : IP 67 - alimentation 12 à 24 V DC
Câble : longueur 2 mètres

Tige de translation protégée anti-corrosion
Température ambiante : de -20 à + 60° C
Sans entretien, lubrification à vie

Options standard
Anti-rotation de la tige de translation
axe de commande manuelle

  1
30

ø



VERIN ELECTRIQUE CRP Exécution avec vis à billes  120BI
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Sous réserve de modif icat ions techniques

CARACTÉRISTIQUES MOTEUR

Tension         3 PH 230/400 V - 50 Hz
Protection     IP 55 - isolation classe F

Force dynamique
compression et tract ion 2000 daN 1000 daN
Course (par  100 mm) de 100 à 1000 m de 100 à 1500 mm
Vitesse pour 120 BI      maxi  30 mm/s maxi 120 mm/s
Puissance moteur de 0,25 à 0,75 kW de 0,75 à 1,5 kW

CARACTÉRISTIQUES M ÉCANIQUESC ARACTÉRISTIQUES MÉCANIQUES

IMPORTANT
• La tige du vérin ne doit pas venir en butée. 
• L'arrêt en position doit obligatoirement se faire

par  l ' in termédia i re  des f ins  de course.

Vitesse pour 120 BIL     maxi  30 mm/s maxi 60 mm/s
Puissance moteur maxi  0 ,75 kW  maxi  0 ,75 kW

ø  M

50

ø 15030 30126.5

ø  30

37 77

ø
30

L

fins de course
Avant / Arrière

75 +/- 5 20 85 135 + course 60 env 120 L
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tige de translation ø 50 ø 30

340 + course

ø
  1

20

ø
  1

14

ø
 1

60

ø
M

120 BIL

120 BI

2 fins de course avant / arrière fixes

Autres caractéristiquesAccessoires standard

NF

brun

noir

bleu

DPI - M12 x 33 PNP - NC
Protection : IP 67 - alimentation 12 à 24 V DC
Câble : longueur 2 mètres

Tige de translation protégée anti-corrosion
Température ambiante : de -20 à + 60° C
Sans entretien, lubrification à vie

Options standard
Anti-rotation de la tige de translation
axe de commande manuelle

ø
  1

50
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VERIN ELECTRIQUE CRP Exécution avec vis à billes  170BI
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Sous réserve de modif icat ions techniques

CARACTÉRISTIQUES MOTEUR

Tension         3 PH 230/400 V - 50 Hz
Protection     IP 55 - isolation classe F

Force dynamique
compression et tract ion 4000 daN 2000 daN
Course (par  100 mm) de 100 à 1200 m de 100 à 1500 mm
Vitesse pour 170 BI      maxi  30 mm/s maxi 60 mm/s
Puissance moteur de 0,25 à 1,5 kW de 0,75 à 1,5 kW

CARACTÉRISTIQUES M ÉCANIQUESC ARACTÉRISTIQUES MÉCANIQUES

IMPORTANT
• La tige du vérin ne doit pas venir en butée. 
• L'arrêt en position doit obligatoirement se faire

par  l ' in termédia i re  des f ins  de course.

Vitesse pour 170 BIL    maxi  30 mm/s maxi 60 mm/s
Puissance moteur maxi  1 ,5  kW                                  maxi  2 ,2  kW

ø  M

E

ø 18040 40P

ø  40

28 77

ø
40

L

fins de course
Avant / Arrière

110 +/- 5 30 120 155+ course 95 env 150 L

45

tige de translation ø 70 ø 40

460 + course

ø
  1

75

ø   1
80

ø
 B H

ø
 M

170 BIL

170 BI

2 fins de course avant / arrière fixes

Autres caractéristiquesAccessoires standard

NF

brun

noir

bleu

DPI - M12 x 33 PNP - NC
Protection : IP 67 - alimentation 12 à 24 V DC
Câble : longueur 2 mètres

Tige de translation protégée anti-corrosion
Température ambiante : de -20 à + 60° C
Sans entretien, lubrification à vie

Options standard
Anti-rotation de la tige de translation
axe de commande manuelle

ø



Force compression et  t ract ion :  F [N] Charges déportées admissibles
Vitesse :  v [mm/s]
Intensi té absorbée pour tension 24 V :  I  [A]

Accessoires standard
•f ins de course ent ièrement  protégés et  rég lab les
•protect ion thermique du moteur  incorporée

Autres caractér ist iques
•facteur  de serv ice ED 10% pour  F = 4000 N
•corps en a lumin ium anodisé

IMPORTANT
• La tige du vérin ne doit pas venir en butée.
• L'arrêt en position doit obligatoirement se faire

par l ' intermédiaire des fins de course.

C ARACTÉRISTIQUES M ÉCANIQUES
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Sous réserve de modif icat ions techniques

•Tension d ’a l imentat ion 24 V  DC
•Intens i tés absorbées :  vo i r  graphiques
•Coffret  de commande 230/24 V

CARACTÉRISTIQUES MOTEUR

Course (mm)                                       200  -   300  -   400  -   500  -   600
Encombrement  A (mm)                          410  -   460  -   510  -   610  -   710

Vers ion A -  F = 2000 N -  V = 20 mm/s
Vers ion B -  F = 4500 N -  V = 8 mm/s

Vers ion A                        Vers ion B

VERIN ELECTRIQUE PHOENIX MECANO LBC



Accessoires standard
•f ins de course ent ièrement  protégés
•protect ion thermique du moteur  incorporée

Autres caractér ist iques
•facteur  de serv ice ED 20% pour  force maxi
•corps en a lumin ium anodisé

IMPORTANT
• La tige du vérin ne doit pas venir en butée.
• L'arrêt en position doit obligatoirement se faire

par l ' intermédiaire des fins de course.

Course (mm)                              200  -   300  -   400  -   500  -   600  -   700
Encombrement A (mm)                 320  -   420  -   520  -   620  -   720  -   820

Vers ion ACMS 1 -  F = 1000 N -  V 1 = 18 mm/s
Vers ion ACMS 2 -  F = 2000 N -  V 2 = 12 mm/s
Vers ion ACMS 3 -  F = 3000 N -  V 3 = 8 mm/s

C ARACTÉRISTIQUES M ÉCANIQUES
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    Force compression et traction : F [N]                                             Charges déportées admissibles
    Vitesse : v [mm/s]
    Intensité absorbée pour tension 24 V : I  [A]

•Tension d 'a l imentat ion 230 V -  50 Hz
•Tension d ’a l imentat ion 24 V  DC

•Intens i tés absorbées :vo i r  graphiques
•Cof f re t  de commande230/24 V,  vo i r  p .  11

CARACTÉRISTIQUES MOTEUR

VERIN ELECTRIQUE PHOENIX MECANO ALPHA



Accessoires standard
•f ins de course ent ièrement  protégés
•protect ion thermique du moteur  incorporée

Autres caractér ist iques
•facteur  de serv ice ED 10% pour  force maxi
•corps en a lumin ium anodisé

IMPORTANT
• La t ige du vér in  ne do i t  pas veni r  en butée.  
• L'arrêt en posit ion doit obligatoirement se 

faire par l'intermédiaire des fins de course.

•Tension d ’a l imentat ion 24 V  DC •Cof f re t  de commande 230/24 V

Course (mm)                             355   -   400   -    452   -    498
Encombrement  A (mm)                550   -   595   -    647   -    693

Vers ion MULTI  1  -  F = 1000 N -   V = 16 mm/s
Vers ion MULTI  2  -  F = 3000 N -   V = 8 mm/s

C ARACTÉRISTIQUES M ÉCANIQUES

C ARACTÉRISTIQUES M OTEUR
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VERIN ELECTRIQUE PHOENIX MECANO MULTILIFT
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SERVO-VERIN CRP Vis à billes et à rouleaux satellites   KN
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Sous réserve de modif icat ions techniques

MOTORISATION

C ARACTÉRISTIQUES MÉCANIQUES

Type Force de base 
N

Vitesse maxi 
mm/s

Taille de vis à billes 
mm

Course maxi 
mm

dimensions
page

90 BI 5 000 200 Ø 20 au pas de 5 1000 18

100 BI 10 000 300 Ø 25 au pas de 10 1000 19

120 BI 20 000 300 ø 32 au pas de 10 2000 20

170 BI 40 000 300 ø 50 au pas de 10 2000 21

fins de course 
Avant / Arière

P T

réducteur

E

moteur

Tø PR

m
ot

eu
r

ø
 T

O

ø C

ø TO

PRPV

tige de translation

LC L + course

LT + course

la

ø
 P

V

ø
 P

R

ø
 T

U

Servo-moteurs asynchrone
Servo-moteurs synchrone

Moteurs pas à pas
Réducteur roue et vis

Renvoi d'angle
Réducteur planéraire à jeu réduit

Transmission par courroie crantée

Les dimensions des pages indiquées concernent uniquement la partie mécanique du vérin.
La partie motorisation, réducteur et moteur, font l'objet d'un plan séparé en fonction des caractéristiques définies à partir 
des données que vous nous aurez communiquées.
Les vérins sont équipés d'origine de détecteurs de fins de course fixes (DPI).
De nombreux accessoires sont disponibles tels que : - anti-rotation de la tige
                                                                                     - fixation par bride avant
                                                                                     - accouplement sans jeu
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Référence:000.370.008
•Puissance 110 W -  pour  force maxi  1000 N
•Ce cof f re t  peut  ê t re  u t i l i sé pour  les  vér ins M9  -  

ta i l le 010  -  ta i l le  015  e t  la  co lonne MULTILIFT.
•Le branchement  est  prévu pour  1  ou 2 moteurs.  

Par  l ’ in termédia i re  de la  po ignée ou par  des contacts
extér ieurs ,  2  moteurs peuvent  ê t re  commandés 
séparément  ou s imul tanément  sans synchronisme.

•Protect ion :  IP 40 -  Facteur  de serv ice :  20%
•Cof f re t  100 x  90 x  130 mm

Référence :  810.330.43
•Puissance 160 W -  pour  force maxi  3000 N
•Ce cof f re t  peut  ê t re  u t i l i sé pour  le  vér in  LAMBDA LBM

et  les  co lonnes LBC, MULTILIFT e t  ALPHA.
•Le branchement  est  prévu pour  1  ou 2 moteurs.  

Par  l ’ in termédia i re  de la  po ignée ou par  des contacts
extér ieurs ,  2  moteurs peuvent  ê t re  commandés 
séparément  ou s imul tanément  sans synchronisme.

•Protect ion :  IP 40 -  Facteur  de serv ice :  20%
•Cof f re t  120 x  100 x  240 mm

Référence :  LBGmono -  duo ou tr io
•Puissance 192 W -  pour  force maxi  8000 N
•Ce cof f re t  est  spéc ia lement  prévu pour  le  branchement

du vér in  LAMBDA LBM e t  de la  co lonne LBC.
•Le branchement  est  prévu pour  1  -  2  ou 3 moteurs.  

Par  l ’ in termédia i re  de la  po ignée ou par  des contacts
extér ieurs ,  3  moteurs peuvent  ê t re  commandés 
séparément  sans synchronisme.

•Protect ion :  IP 54 -  Facteur  de serv ice :  30%
•Cof f re t  170 x  135 x  85 mm

Référence :  VIF/SCT2/4 -  PO synchronisé
•Ce cof f re t  est  spéc ia lement  prévu pour  le  branchement

du vér in  LAMBDA LBM e t  des co lonnes LBC e t
ALPHA.  Le branchement  est   prévu pour  2  ou 4
moteurs.
Par  l ’ in termédia i re  de la  po ignée,  2  ou 4 moteurs
synchronisés peuvent  ê t re  commandés

•Programmat ion de 1,  2 ,  ou 3 pos i t ions prédéterminées
et  mémor isées.  

•Cet te  commande peut  ê t re  asserv ie  par  un automate
programmable :  conver t isseur  l iv ré  séparément .

•Protect ion :  IP 30
•Cof f re t  240 x  80 x  80 mm

Référence :  VIF/SCT2/4HSsynchronisé
•Ce cof f re t  est  prévu pour  le  branchement  de la  co lonne

MULTILIFT e t  ALPHA.
•Le branchement  est  prévu pour  2  -  3  ou 4 moteurs.  

Par  l ’ in termédia i re  de la  po ignée 2 -  3  ou 4
moteurs synchronisés peuvent  ê t re  commandés

•Programmat ion de 1,  2 ,  ou 3 pos i t ions prédéterminées
et  mémor isées.  

•Protect ion :  IP 30
•Cof f re t  240 x  80 x  80 mm
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VERIN ELECTRIQUE PHOENIX MECANO LBG

Commande MB 1/2
230/24 V

MONO ou DUO

Commande LBG
230/24 V

MONO - DUO ou TRIO

Commande VIF / SCT
230 / 24 V

DUO - TRIO - QUATRO




